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Utilizacion adecuada de los motores asincronos trifasicos en el
modo de variador de frecuencia

El requisito para lograr un funcionamiento perfecto y para poder reclamar posibles derechos de
garantia es que se cumplan tanto la guia de disefio relativa a las instrucciones de montaje y
funcionamiento B1091 como el manual de instrucciones del variador de frecuencia y del catalogo de
productos G4014-1. Por lo tanto, lea las instrucciones de montaje y funcionamiento antes de
ponerse a trabajar con los motores y los variadores de frecuencia.

El manual de instrucciones contiene importantes indicaciones sobre el servicio postventa. Por ello
debe conservarse cerca del motor.

Los motores asincronos trifasicos y los variadores de frecuencia se utilizan en las plantas industriales
y comerciales para mover y desplazar distintos componentes de accionamiento y aplicaciones.

Es imprescindible cumplir al pie de la letra todas las indicaciones referentes a los datos técnicos y a las
condiciones permitidas en el lugar de utilizacién.

Queda prohibida la puesta en servicio (inicio del funcionamiento previsto) hasta que se compruebe que
la maquina cumple la Directiva 2014/30/UE sobre Compatibilidad Electromagnética y que la
conformidad del producto final se ajusta, por ejemplo, a la Directiva 2006/42/CE sobre Maquinas (véase
norma EN 60204).
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Validez

La presente guia de disefo relativa a las instrucciones de montaje y funcionamiento B 1091 describe
los requisitos de disefio para motores asincronos trifasicos NORD alimentados por variador de
frecuencia para la zona 22 (Ex tc) y para la zona 21 (Ex tb).

Editor

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Getriebebau-Nord-Stralle 1 « 22941 Bargteheide, Alemania e http://www.nord.com
Tel +49 (0) 45 32/ 289-0 » Fax +49 (0) 45 32/ 289-2253

Member of the NORD DRIVESYSTEMS Group
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1 Explicaciones técnicas

1.1 Informacién general

Los motores estandar de las categorias 2D y 3D suministrados por NORD DRIVESYSTEMS cumplen
las normas EN 60079-0 y EN 60079-31. El aislamiento del bobinado ha sido especialmente disefiado
para el funcionamiento con variador de frecuencia. En el caso de funcionamiento con variador de
frecuencia, los motores siempre estan equipados con termistores triples de acuerdo con la norma
DIN 44082.

En los accionamientos de velocidad variable, el termistor es un elemento de proteccién importante, y
su cometido es mantener la temperatura superficial maxima indicada en la placa de caracteristicas del
motor.

Puesto que el termistor solo supervisa la temperatura de forma indirecta en algunas partes del
motor, p. ej. en el eje del motor, es necesario respetar todas las especificaciones que se indican
en esta guia de disefo.

Los rangos operativos que se indican en el anexo se han comprobado durante pruebas de
funcionamiento exhaustivas y costosas, y son los Unicos rangos autorizados. Por consiguiente, el
cumplimiento del procedimiento que se indica es un requisito del disefio y de la puesta en marcha de
los accionamiento de velocidad variable del grupo de aparatos Il tanto en la zona 22 (polvo no
conductor) como en la zona 21.

1.2 Visién general

1.2.1 Propiedades necesarias de los variadores de frecuencia:

» Solo pueden usarse variadores de frecuencia con un método de control vectorial que en el rango de
velocidades bajo adapte la tensién de los bornes en funcién de la carga.

* Latension de salida maxima del variador de frecuencia no puede ser inferior al 91 % de la tension
de red.

» El variador de frecuencia debe proporcionar una supervision de i#*t ajustable a la corriente nominal
del motor.

» La frecuencia de impulsos de la etapa final debe poder ajustarse a 4 kHz o mas.

» Si el variador de frecuencia no dispone de entrada para la evaluacién del termistor, dicha evaluacion
debe llevarse a cabo mediante un dispositivo disparador aparte, que es el que se encarga de
desconectar el variador de frecuencia. No esta permitido que la instalacion funcione sin evaluacién
del termistor.

» La evaluacion del termistor para motores con el tipo de proteccién contra ignicién tb y tD A21 debe
producirse a través de un dispositivo disparador del termistor con certificacion externa y Certificacion
de Examen UE de Tipo. No esta permitida una evaluacion del termistor a través de la entrada para
la evaluacion del termistor en el variador de frecuencia. En caso de averia (temperatura demasiado
elevada), el dispositivo disparador externo del termistor debe desconectar con total seguridad la
combinacion de motor y variador de frecuencia.

» Los valores que se detallan en las tablas hacen referencia a variadores de frecuencia no montados
directamente sobre el motor. En el caso de variadores de frecuencia de montaje directo sobre el
motor deben utilizarse pares reducidos, los cuales pueden consultarse en el documento G4014-1.
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DRIVESYSTEMS 1 Explicaciones técnicas

1.2.2 Motores de la categoria 3D de acuerdo con la Directiva 2014/34/UE

En el caso de los motores de la categoria 3D conforme a la Directiva 2014/34/UE y variador de
frecuencia montado en el motor, deben darse los siguientes pasos para determinar el par maximo
permitido:

1. Determinar el par maximo permitido tomando como base la guia B1091-1.

2. Determinar el par maximo permitido para el punto de funcionamiento deseado segun G4014-1
tomando como base un motor estdndar de NORD (no ATEX) del mismo tamafio y mismo indice
de potencia.

3. El valor maximo permitido debe determinarse mediante la siguiente comparacion.

a) Si el valor del par que figura en el documento G4014-1 es mayor que el valor del par
que figura en la guia de disefio B1091-1, debe utilizarse el valor del par de la guia de
disefio B1091-1.

b) Si el valor del par que figura en la guia de disefio B1091-1 es mayor que el valor del
par que figura en el documento G4014-1, debe utilizarse el valor del par del documento
G4014-1.

1.3 Cableado

Entre el variador de frecuencia y el motor esta prohibido conectar filtros que puedan ser resonantes
entre si. Las sobretensiones que ello generaria podrian dafar el aislamiento de los cables o del
motor.

Solo pueden utilizarse los filtros especificados o autorizados por el proveedor del variador de
frecuencia.

Los cables que se utilicen deben presentar una resistencia dieléctrica de al menos 2.000 VCC.

Las inductancias de red o de motor adicionales reducen la tensidn de salida del variador de
frecuencia y no se contemplan en esta guia de disefio. Con la inductancia se desplaza hacia abajo
el punto de activacion del ambito de reducciéon de campo, y aumenta la debilitacién (o shuntado) del
campo.

El fabricante del variador de frecuencia puede limitar la longitud maxima admisible del conductor
que conecta el motor y el variador de frecuencia. Para variadores de frecuencia NORD, pregunte
por la viabilidad en el caso de que la longitud del conductor supere los 30 metros.
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1.4 Puesta en marcha

» Establecer la frecuencia de impulsos de la etapa final entre 4 y 6 kHz.

» Parametrizar el control vectorial segun el motor utilizado.

» La supervisién de i#*t debe establecerse en la corriente nominal del motor.

* En el caso de utilizar variadores de frecuencia NORD, para esto debe configurarse el parametro
P535 en la clase de desconexion 5 en el valor 1 (100 %).

» Lafrecuencia de salida maxima debe establecerse en funcién de la aplicacién y no puede ser mayor
que 100 Hz.

» Activar la evaluacién del termistor. En el caso de motores 2D (Ex tb, Ex tD A21) debe utilizarse un
dispositivo disparador externo certificado del termistor.

» Comprobar la supervision del termistor mediante la interrupcién del cable en la conexion del variador
de frecuencia o en la conexién del disparador externo del termistor.

Deben observarse las indicaciones que figuran en la placa de caracteristicas del motor adecuado para
la finalidad de uso. En las instrucciones de funcionamiento y montaje B1091 encontrara una explicacién
de las indicaciones que figuran en la placa de caracteristicas.

Los valores para la corriente, la velocidad y el par indicados en las tablas son los valores maximos y no
pueden sobrepasarse.

Si no se alcanzan los valores minimos para la tension indicados en la placa de caracteristicas, el motor
no puede usarse en el correspondiente punto de funcionamiento.

ATENCION Averia del reductor: velocidad alta

Debe respetarse la velocidad maxima admisible en la entrada del reductor.

Si se sobrepasa la velocidad admisible, es posible que se produzca un sobrecalentamiento y dafios en las piezas
del reductor o incluso la completa destruccion del reductor.

Si se usa un variador de frecuencia, debe limitarse la velocidad (régimen) del motor conforme a las
especificaciones del disefio.

8 B 1091-1 es-2723



DRIVESYSTEMS 1 Explicaciones técnicas

1.5 Asignacion de variador de frecuencia y seleccion del modo de operacién

Para alcanzar una precisiéon de medicion suficiente de la captacién de corriente, la corriente nominal
del variador de frecuencia debe estar adaptada a la corriente nominal del motor. La corriente nominal
del variador de frecuencia no puede superar el doble de la corriente nominal del motor.

Estas directrices de disefio no admiten un servicio con varios motores, ya que en tal caso no seria
posible la supervision selectiva de i?*t de un motor.

Consulte también los datos técnicos en el capitulo 2 "Datos técnicos (datos caracteristicos)".

En funcion del caso de aplicacion se puede elegir el modo de operacién del motor entre una de las tres
siguientes curvas caracteristicas:

» Curva caracteristica de 50 Hz: Punto nominal 400 V/50 Hz, 0 — 50 Hz sin debilitacion de campo y
50 — 100 Hz con debilitaciéon de campo.

» Curva caracteristica de 87 Hz: Punto nominal 400 V/87 Hz, 0 — 87 Hz sin debilitaciéon de campo y
87 — 100 Hz con debilitacién de campo.

Curvas caracteristicas V/f

VAC

400 5

350 rd

300 ).
/z’

250

200
100

50

1]
Q
1]
1]
1]
i

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 Hz

Figura 1: Seleccién de curvas caracteristicas V/f
Leyenda

-8 Curva caracteristica de 50 Hz
Curva caracteristica de 87 Hz
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1.6 Ejemplos

1.6.1 1. Ejemplo de motor 100L/4 3D TF
Datos de la placa de caracteristicas del motor:

Tension nominal: 230/400V AlY
Frecuencia nominal: 50 Hz
Potencia nominal: 2,2 kW

Curva caracteristica de 50 Hz

Motor de conexién en triangulo (400 V / 50 Hz), variador de frecuencia de 2,2 kW

[%] kW
120 4,0
3,5

e —

pd 2,5
0 / /E’}%g‘_q 20
/ el ..
20 —/ 1*”'

ﬂ'/E/JH 03
o3 0,0
o 10 20 30 40 50 a0 70 80 a0 100 Hz

Figura 2: Motor 100L/4, curva caracteristica de 50 Hz

Leyenda

-8~ Potencia de salida del motor en [kW]
— Par en [%]
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Curva caracteristica de 87 Hz

Motor de conexién en triangulo (230 V / 50 Hz), variador de frecuencia de 4,0 kW

[2] kw
120 ﬂ] 4,0
110
- 3,5
100
a0 /‘, L 3,0
80 / /E, .
"1/ a
B0 2,0
50 __/ /E/
1,5
40 )3//
30 1,0
20 /a’ /
0,5
10 I_‘//E,
o lB3 0.0
o 10 20 30 40 50 60 70 80 o0 100 Hz
Figura 3: Motor 100L/4, curva caracteristica de 87 Hz
Leyenda
—=- Potencia de salida del motor en [kW]
— Par en [%]
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1.6.2 2. Ejemplo de motor 100L/4 3D TF
Datos de la placa de caracteristicas del motor:

Tensién nominal: 400/690 V AlY
Frecuencia nominal: 50 Hz
Potencia nominal: 2,2 KW

Debido al dimensionamiento de 400/ 690 V A/Y del bobinado, en este caso en el variador de
frecuencia solo puede utilizarse la curva caracteristica de 50 Hz.

12 B 1091-1 es-2723



DRIVESYSTEMS

1 Explicaciones técnicas

1.7 Datos del motor para la parametrizacion del variador de frecuencia

Tipos de motor:

Motores IE1, IE2 e IE3

La leyenda que figura abajo es valida para el resto de tablas de este capitulo.

Frecuencia
fn .
nominal
Velocidad
nN .
nominal

Leyenda
Corriente Potencia L. L.
. Pn . Conexién Conexiéon en A/Y
nominal nominal
L . Factor de Resistencia entre
Tension nominal | cos @ . Rst
potencia fases

1.7.1 Datos de parametrizacion variador de frecuencia motores IE1

1.7.1.1 Curva caracteristica de 50 Hz

©
Tipo de §) fn nn In Un Pn . Rst
motor £ | M| [rpm] [A] vl [kw] | cos¢® | Conexion [Q]
(&)
63S/4 2D/3D 50 1385 0,51 400 0,12 0,62 Y 68,35
63L/4 2D/3D 50 1368 0,65 400 0,18 0,66 Y 58,19
71S/4 2D/3D 50 1365 0,74 400 0,25 0,80 Y 39,76
71L/4 2D/3D 50 1385 1,05 400 0,37 0,76 Y 22,24
80S/4 3D 50 1385 1,51 400 0,55 0,75 Y 15,79
80L/4 3D 50 1395 2,03 400 0,75 0,75 Y 10,49
90S/4 3D 50 1410 2,76 400 1,1 0,76 Y 6,41
90L/4 3D 50 1390 3,53 400 1,5 0,78 Y 3,99
100L/4 3D 50 1415 5,0 400 2,2 0,78 A* 2,78
100LA/4 3D 50 1415 6,8 400 3,0 0,78 A* 5,12
112M/4 3D 50 1430 8,24 400 4,0 0,83 A* 3,47
132S/4 3D 50 1450 11,6 400 5,5 0,8 A* 2,14
132M/4 3D 50 1450 15,5 400 7.5 0,79 A* 1,42
132MA/4 3D 50 1445 18,8 400 9,2 0,82 A* 1,16

*) con 400/690 V (con 230/400 V tipo de conexién en Y); RStY=RStA/3

B 1091-1 es-2723
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Motores en modo convertidor de frecuencia para categoria 2D/3D — Guia de disefio relativa a B1091 DRIVESYSTEMS

1.7.1.2 Curva caracteristica de 87 Hz

©
Tipo de é fn nN In Un Pn Conexion Rst
motor g [Hz] | [rpm] [A] vl kW] CoOS® | (230/400 V) Qi
(&)
63S/4 2D/3D | 50 1385 0,88 230 0,12 0,62 A 68,35
63L/4 2D/3D | 50 1368 1,12 230 0,18 0,66 A 58,19
71S/4 2D/3D | 50 1365 1,28 230 0,25 0,80 A 39,76
71L/4 2D/3D | 50 1385 1,82 230 0,37 0,76 A 22,24
80S/4 3D 50 1385 2,62 230 0,55 0,75 A 15,79
80L/4 3D 50 1395 3,52 230 0,75 0,75 A 10,49
90S/4 3D 50 1410 4,78 230 1,1 0,76 A 6,41
90L/4 3D 50 1390 6,11 230 15 0,78 A 3,99
100L/4 3D 50 1415 8,65 230 2,2 0,78 A 2,78
100LA/4 3D 50 1415 11,76 | 230 3,0 0,78 A 1,71
112M/4 3D 50 1430 14,2 230 4,0 0,83 A 1,11
132S/4 3D 50 1450 20,0 230 55 0,8 A 0,72
132M/43D | 3D 50 1450 26,8 230 7.5 0,79 A 0,46
132MA/4 3D 50 1455 32,6 230 9,2 0,829 A 0,39
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1.7.2 Datos de parametrizacién variador de frecuencia motores IE2

1.7.21 Curva caracteristica de 50 Hz
8
Tipo de g fn nn In Un Pn .. Rst
motor g [Hz] | [rpm] [A] V] [kW] cos @ | Conexién Q]
(3)
80SH/4 2D/3D 50 1415 1,38 400 0,55 0,7 Y 9,34
80LH/4 2D/3D 50 1410 1,8 400 0,75 0,75 Y 6,70
90SH/4 2D/3D 50 1430 2,46 400 1,1 0,8 Y 4,96
90LH/4 2D/3D 50 1420 3,38 400 1,5 0,79 Y 3,27
100LH/4 2D/3D 50 1445 4,76 400 2,2 0,79 A 1,73
100AH/4 2D/3D 50 1420 6,4 400 3,0 0,77 A* 4,39
112MH/4 2D/3D 50 1440 8,12 400 4,0 0,83 A* 2,96
132SH/4 2D/3D 50 1455 10,82 400 5,5 0,83 A* 1,84
132MH/4 2D/3D 50 1455 15,08 400 7,5 0,8 A 1,29
160MH/4 2D/3D 50 1465 20,5 400 11,0 0,85 A* 0,78
160LH/4 2D/3D 50 1465 27,5 400 15,0 0,87 A* 0,53
180MH/4 2D/3D 50 1475 34,9 400 18,5 0,84 A* 0,36
180LH/4 2D/3D 50 1475 40,8 400 22,0 0,86 A* 0,31
*) con 400/690 V (con 230/400 V tipo de conexion en Y); RStY=RStA/3
1.7.2.2 Curva caracteristica de 87 Hz
8
Tipo de §, fn nN In Un Pn Conexion Rst
motor £ |[Hz] | [rpm] [A] vl kw] | ©°5?® | (230/400 V) (0]
(3)
80SH/4 2D/3D 50 1415 2,39 230 0,55 0,7 A 9,34
80LH/4 2D/3D 50 1410 3,12 230 0,75 0,75 A 6,70
90SH/4 2D/3D 50 1430 4,26 230 1,1 0,8 A 4,96
90LH/4 2D/3D 50 1420 5,85 230 1,5 0,79 A 3,27
100LH/4 2D/3D 50 1445 8,25 230 2,2 0,79 A 1,73
100AH/4 2D/3D 50 1420 1.1 230 3,0 0,77 A 1,48
112MH/4 2D/3D 50 1440 14,1 230 4,0 0,83 A 1,00
132SH/4 2D/3D 50 1455 18,8 230 5,5 0,83 A 0,60
132MH/4 2D/3D 50 1455 26,2 230 7,5 0,8 A 0,42
160MH/4 2D/3D 50 1465 35,5 230 11,0 0,85 A 0,26
160LH/4 2D/3D 50 1465 48,0 230 15,0 0,87 A 0,17
180MH/4 2D/3D 50 1475 60,8 230 18,5 0,84 A 0,12
180LH/4 2D/3D 50 1475 71,0 230 22,0 0,86 A 0,10
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1.7.3 Datos de parametrizacién variador de frecuencia motores IE3

1.7.3.1 Curva caracteristica de 50 Hz

©
Tipo de é fn 1Y In Un Pn .. Rst
motor g [Hz] | [rpm] [A] vl [kW] cos¢ | Conexion Q]
(&)
63SP 2D/3D | 50 1342 0,41 400 0,12 0,70 Y 66,61
63LP 2D/3D | 50 1373 0,58 | 400 0,18 0,66 Y 38,28
71SP 2D/3D | 50 1408 0,7 400 0,25 0,73 Y 24,15
71LP 2D/3D | 50 1397 0,93 | 400 0,37 0,78 Y 18,13
80SP 2D/3D | 50 1402 1,42 | 400 0,55 0,75 Y 10,65
80LP 2D/3D | 50 1414 1,78 | 400 0,75 0,75 Y 6,30
90SP 2D/3D | 50 1429 245 | 400 1,1 0,79 Y 4,22
90LP 2D/3D | 50 1414 324 | 400 15 0,81 Y 3,08
100LP 2D/3D | 50 1460 45 400 2,2 0,81 Y 1,97
100AP | 2D/3D | 50 1454 6,25 | 400 3 0,81 Y 1,60
112MP | 2D/3D | 50 1440 7,94 | 400 4 0,84 Y* 0,90*
132SP | 2D/3D | 50 1465 11,24 | 400 55 0,79 Y* 0,497*
132MP | 2D/3D | 50 1458 15,49 | 400 7.5 0,79 Y* 0,367*
160SP | 2D/3D | 50 1474 16,95 | 400 9,2 0,86 Y* 0,307*
160MP | 2D/3D | 50 1467 20,39 | 400 11 0,85 Y* 0,27*
160LP 2D/3D | 50 1467 275 | 400 15 0,87 Y* 0,178
180MP | 2D/3D | 50 1480 348 | 400 18,5 0,83 Y* 0,103*
180LP 2D/3D | 50 1475 40,83 | 400 22 0,85 Y* 0,10*
225RP | 2D/3D | 50 1485 554 | 400 30 0,84 Y* 0,06
225SP | 2D/3D | 50 1485 68,9 | 400 37 0,83 Y* 0,048
225MP | 2D/3D | 50 1485 82,2 | 400 45 0,84 Y* 0,038
250WP | 2D/3D | 50 1485 98,8 | 400 55 0,84 Y* 0,028

*) con 230/400 V (con 400/690 V tipo de conexion en A); Rst=Rsty x 3
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1 Explicaciones técnicas

1.7.3.2 Curva caracteristica de 87 Hz

©
Tipo de §, fn nN In Un Pn Conexion Rst
motor g [Hz] | [rpm] [A] V] [kW] COS @ | (230/400 V) [Q]
(&)
63SP 2D/3D | 50 1342 0,71 230 0,12 0,70 A 66,61
63LP 2D/3D | 50 1373 1 230 0,18 0,66 A 38,28
71SP 2D/3D | 50 1408 1,21 230 0,25 0,73 A 24,15
71LP 2D/3D | 50 1397 1,61 230 0,37 0,78 A 18,13
80SP 2D/3D | 50 1402 2,46 230 0,55 0,75 A 10,65
80LP 2D/3D | 50 1414 3,08 230 0,75 0,75 A 6,30
90SP 2D/3D | 50 1429 4,24 230 1,1 0,79 A 4,22
90LP 2D/3D | 50 1414 5,61 230 1,5 0,81 A 3,08
100LP 2D/3D | 50 1460 7,79 230 2,2 0,81 A 1,97
100AP 2D/3D | 50 1454 10,83 | 230 3 0,81 A 1,60
112MP | 2D/3D | 50 1440 13,75 | 230 4 0,84 A 0,91
132SP 2D/3D | 50 1465 19,47 | 230 55 0,79 A 0,487
132MP | 2D/3D | 50 1458 26,83 | 230 75 0,79 A 0,371
160SP 2D/3D | 50 1474 29,36 | 230 9,2 0,86 A 0,30
160MP | 2D/3D | 50 1467 3532 | 230 11 0,85 A 0,261
160LP 2D/3D | 50 1467 47,63 | 230 15 0,87 A 0,167
180MP | 2D/3D | 50 1480 60,28 | 230 18,5 0,83 A 0,103
180LP 2D/3D | 50 1475 70,72 | 230 22 0,85 A 0,097
225RP 2D/3D | 50 1485 95 230 30 0,84 A 0,06
225SP 2D/3D | 50 1485 119 230 37 0,83 A 0,048
225MP | 2D/3D | 50 1485 142 230 45 0,84 A 0,038
250WP | 2D/3D | 50 1485 171 230 55 0,84 A 0,028
B 1091-1 es-2723 17
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2 Datos técnicos (datos caracteristicos)

Datos:

Tipo de motor: IE1, IE2 e IE3

Tension de red: 400V Conexion: véanse las tablas
Temperatura superficial: T125°C/T140 °C Temperatura ambiente Tu: -20 °C a +40 °C

2.1 Motores autoventilados

m Informacion

Temperatura ambiente aumentada para motores IE1 e IE2 de la categoria 3D

El dispositivo puede funcionar hasta una temperatura ambiente de 60 °C; en ese caso deben reducirse
los pares indicados al 72 %.

m Informacion

Interpolaciéon

Se admite una interpolacion lineal de los datos entre las frecuencias adyacentes.

La leyenda que figura abajo es valida para el resto de tablas de este capitulo.

Leyenda
. Frecuencia del M Par M  Par n Velocidad
estator
) En newton o o . . Velocidad en
[Hz] En hercios [Nm] metros [%] En % del par nominal [min-] 1/min
p  Potenciadel yN  ensiondel IN  Corriente del motor
motor motor
[kW] En kilovatios [V1 En voltios [A] En amperios
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2 Datos técnicos (datos caracteristicos)

2.1.1 Motores IE1

2111

Motores IE1, punto nominal de 50 Hz para las categorias 2D y 3D

Tipo de motor

Tension 3 20 40 60 100 | fs [Hz]
Tipo de conexion (Y/A)
0,65 0,86 0,86 0,86 0,54 |M[Nm]
63S/4 0 450 1073 1484 1805 | n [min™]
0 0,04 0,1 0,13 0,1 P [kW]
230/400V, 50 Hz 80 187 347 363 361 |Us[V]
Y 0,45 0,48 0,52 0,48 0,65 |Is[A]
0,71 1,26 1,26 1,26 0,74 |M[Nm]
63L/4 0 438 1060 1428 1886 | n [min""]
0 0,06 0,14 0,19 0,15 |P [kW]
230/400V, 50 Hz 65 185 352 361 360 |Us[V]
Y 0,5 0,61 0,66 0,71 0,8 |ls[A]
1,15 1,76 1,76 1,56 0,72 |M[Nm]
71S/4 0 441 1059 1448 2469 | n[min"]
0 0,08 0,2 0,24 0,19 |P[kwW]
230/400V, 50 Hz 62 187 342 356 357 | Us[V]
Y 0,54 0,72 0,72 0,88 0,79 |Is[A]
1,81 2,55 2,57 2,38 1,22 |M[Nm]
71L/4 0 461 1069 1481 2312 | n[min”]
0 0,12 0,29 0,37 0,3 |PkwW]
230/400V, 50 Hz 57 181 329 344 343 | Us[V]
Y 0,83 1,02 1,04 1,24 1,3 | Is[A]
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21.1.2 Motores IE1, punto nominal de 50 Hz para la categoria 3D

Tipo de motor Para la conexién véase el punto 1.7
Potencia del variador de frecuencia y corriente nominal
Potencia del motor en [kW] a 50 Hz (valor superior) y a 100 Hz (valor inferior)
l * 3 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 fs[Hz]

055kw 04816 | 20|29 |34 |38 |35|32|27|23]|20]| 16 | M[Nm]
80S/4 16 A 42 | 52 | 76 | 89 | 99 | 91 | 82 | 71 59 | 52 | 42 M [%]
0,43 | 30 | 150 | 463 | 765 |1.061|1.314|1.604|1.837|2.073|2.296|2.529| n [min""]
0,75kwW 06721 | 31|40 |47 |52 |47 |44 |38 32|28 23| M[Nm]
80L/4 22A 40 | 60 | 77 | 90 | 100 | 90 | 85 | 73 | 62 | 54 | 45 M [%]
0,63| 26 | 166 | 471 | 769 |1.091|1377 |1.614|1.864|2.108|2.348|2.564| n [min""]
1,1kw |101| 35 |54 |66 |73 |76 |70 |64 |56 |51 |43 |39 M[Nm]
90S/4 3,0A 46 | 71 87 | 96 | 100 | 92 | 84 | 73 | 68 | 57 | 51 M [%]
1,06 | 10 | 207 | 503 | 800 |1.032|1.379|1.626|1.875|2.096|2.372|2.606| n [min-]
1,5kw |131|43 |58 |78 |90 |95 |90 |83 |72 |65|56 |49 M[Nm]
90L/4 3,7A 42 | 56 | 76 | 87 | 92 | 87 | 80 | 70 | 63 | 54 | 47 M [%]
1,37 0 | 196 | 495 | 790 |1.091(1.388|1.654|1.909(2.173|2.437|2.695| n [min]
22kW 19255 | 95 |12,1|13,6|143|13,1(122(10,8| 99 | 83 | 7,4 | M[Nm]
100L/4 55A 38 | 66 | 84 | 95 | 99 | 91 | 84 | 75 | 69 | 58 | 51 M [%]
2,17| 0 | 207 | 488 | 805 |1.106|1.408(1.715|2.010|2.234|2.523|2.807| n [min"]
3kW [261[10,7 13,6 |16,4|18,0|18,9|17,7|156|13,2|11,4|10,0| 8,3 | M[Nm]

100LA/4
7,0A 53 | 67 | 81 | 89 | 93 | 87 | 77 | 65 | 56 | 49 | 41 M [%]
T140°C 2,39| 12 | 256 | 541 | 833 |{1.140|1.410(1.681|1.940|2.233|2.490(2.760| n [min""]
4kw 1352]13,2(18,1|21,9|24,0(255|23,8|21,1|18,0|15,9(14,0|12,1| M [Nm]
112M/4 | 95A 50 | 69 | 83 | 91 97 | 90 | 80 | 68 | 60 | 53 | 46 M [%]

3,561 | 17 | 237 | 529 | 824 |1.120|1.414|1.689|1.963|2.236|2.506|2.775| n [min""]
55kwW |5,04]22,0|258|30,0|34,0|36,2|33,7(296|255|21,9|18,4|16,1 | M [Nm]
1328/4 | 125A 61 71 83 | 94 | 100 | 93 | 82 | 71 | 60 | 51 | 45 M [%]

4,78 | 44 | 240 | 536 | 832 |1.130(1.428|1.714|1.995|2.276|2.556|2.834| n [min-"]
7,5kW |6,66|30,0|350|41,0|47,1|49,5|44,5(39,3|32,2|27,7|23,8|20,5| M[Nm]
132M/4 | 16,0A 60 | 70 | 82 | 94 | 99 | 89 | 79 | 64 | 55 | 48 | 41 M [%]

6,06 | 62 | 241 | 538 | 837 |1.133|1.431|1.713|1.967|2.268|2.551|2.828| n [min""]
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2.1.1.3 Motores IE1, punto nominal de 87 Hz para las categorias 2D y 3D

Tipo de motor
Tensioén 3 20 40 100 fs [Hz]
Tipo de conexién (Y/A)

0,65 0,86 0,86 0,86 |M[Nm]

63S/4 0 450 1073 2741 | n [min]
0 0,04 0,1 0,25 |P kW]
230/400V, 50 Hz 46 108 200 358 | Us[V]
A 0,78 0,82 0,89 0,81 |Is[A]
0,71 1,26 1,26 1,26 |M[Nm]
63L/4 0 438 1060 2719 | N [min-1]
0 0,06 0,14 0,36 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 38 107 203 361 | Us[V]
A 0,87 1,06 1,15 11 |Is[A]
1,15 1,76 1,76 1,88 | M[Nm]
71S/4 0 441 1059 2661 | N [min]
0 0,08 0,2 0,52 | P kW]
230/400V, 50 Hz 36 108 198 356 | Us[V]
A 0,94 1,25 1,25 1,63 |Is[A]
1,81 2,55 2,57 2,56 | M[Nm]
71L/4 0 461 1069 2770 | N [min-1]
0 0,12 0,29 0,74 | P kW]
230/400V, 50 Hz 33 104 190 342 | Us|[V]
A 1,43 1,77 1,8 2,12 |Is[A]
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21.1.4 Motores IE1, punto nominal de 87 Hz para la categoria 3D

Tipo de motor Para la conexién véase el punto 1.7
Potencia del variador de frecuencia y corriente nominal
Potencia del motor en [kW] a 50 Hz (valor superior) y a 100 Hz (valor inferior)
l * 3 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 fs[Hz]

1,1kw [055| 1,9 | 23|30 |34 |37 |39|39(39|38]|36] 35| M[Nm]
80s/4 | 3,0A (093] 50 | 60 | 79 | 89 | 97 | 102|102 | 102 | 99 | 94 | 92 | M[%]
1,03| 0 | 164 | 440 | 757 [1.052|1.351|1.638|1.947|2.237(2.457|2.814| n [min™']
1,5kW [0,78| 29 | 33| 42|47 |50 |54 |56|57|55]|53] 50| M[Nm]
80L/4 | 3,7A |1,36| 56 | 63 | 81 | 90 | 96 | 104 | 108 | 110 | 106 | 102 | 95 | M [%]
1,46| 0 | 207 | 493 | 792 |1.086(1.377|1.668|1.970(2.256|2.439(2.813| n [min™']
22kw [1,10]| 43 | 50|63 |70 |76 |77 |76]|76|74]|70]68| M[Nm]
90s/4 | 55A [1,83] 57 | 66 | 83 | 92 | 100 | 101 | 100 | 100 | 98 | 92 | 90 | M [%]
2,03| 0 | 192|482 | 778 |1.070|1.370|1.675|1.978|2.270|2.489(2.833| n [min""]
3kW [1,39| 41 |54 |73 |85|93|96|99|99|98|91]86|M[Nm]
90L/4 | 7,0A |238] 40 | 52 | 71 | 83 | 90 | 93 | 96 | 96 | 95 | 88 | 83 | M[%]
2,56 | 73 | 179 | 487 | 789 |1.085(1.387|1.684|1.988|2.2842.497(2.863| n [min]
4kwW |210| 7,3 [ 11,0 12,6 | 13,7 | 14,2 14,2 | 14,2 | 14,2 | 13,5 | 12,8 | 12,3 | M [Nm]
100L/4 | 95A |3,37| 51 | 76 | 88 | 95 | 99 | 99 | 99 | 99 | 94 | 89 | 86 | M[%]
3,73| 0 | 207 | 520 | 809 |1.106(1.409|1.709|2.008|2.307|2.518(2.887| n [min']
55kwW [298|11,3]14,1|17,2|18,6 | 19,6 | 19,8 20,2 | 20,0 | 18,8 | 18,0 | 17,6 | M [Nm]
125A |4,72| 56 | 69 | 85 | 92 | 96 | 97 | 99 | 98 | 93 | 89 | 86 | M[%]
T140°C 527| 7 | 229|524 | 819 |1.116(1.413|1.713|2.014/2.304|2.505(2.869| n [min"]
7,5kW |[4,01]12,4|186|226|24,7|26,2|26,9|269|26,0 (251238224 | M[Nm]
112M/4 | 16,0A | 650 47 | 71 | 86 | 94 | 99 | 102 | 102 | 98 | 95 | 90 | 85 | M[%]
6,79 | 34 | 244 | 535 | 830 |1.126(1.425|1.725(2.024|2.325|2.609(2.890| n [min"]
11 kW |5,75]20,7 | 25,9 | 31,0 | 34,9 [ 36,7 | 38,2 | 38,5 | 38,3 | 36,8 | 34,3 | 29,7 | M [Nm]
132S/4 | 24,0A |9,14| 57 | 71 | 86 | 96 | 101 | 105 | 106 | 106 | 102 | 95 | 82 | M [%]
9,06 | 49 | 241 | 541 | 839 |1.139(1.437|1.737|2.037|2.335|2.544(2.918| n [min""]
15 kW | 7,55 20,0 | 31,0 | 40,0 | 45,0 | 47,7 | 50,3 | 50,5 | 50,0 | 48,9 | 45,5 | 39,0 | M [Nm]
132mi4 | 31,0A |12,1] 40 | 62 | 80 | 90 | 95 | 101 | 101 [ 100 | 98 | 91 | 78 | M[%]

11,91 18 | 244 | 541 | 837 |1.137|1.434(1.734(2.034|2.332(2.540(2.916| n [min™']

100LA/4
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2 Datos técnicos (datos caracteristicos)

2.1.2 Motores IE2

21.21

Motores IE2, punto nominal de 50 Hz para las categorias 2D y 3D

Tipo de motor

Tension 3 20 40 60 100 | fs [Hz]
Tipo de conexion (Y/A)
2,64 3,74 3,73 3,71 1,83 | M[Nm]
80SH/4 15 516 1118 1628 2551 | n [min’']
0 0,2 0,44 0,63 0,49 |P[kw]
230/400V, 50 Hz 38 174 328 368 352 |Us[V]
Y 1,11 1,4 1,41 1,61 1,75 | Is[A]
3,33 4,92 5,08 4,84 2,51 | M[Nm]
80LH/4 10 508 1105 1596 2549 | n[min™]
0 0,26 0,59 0,81 0,67 |P[kw]
230/400V, 50 Hz 36 172 333 363 363 |Us[V]
Y 1,38 1,77 1,81 2,13 2,22 |Is[A]
0,97 5,52 6,83 5,72 311 |M[Nm]
90SH/4 76 540 1127 1676 2763 | n[min™]
0,01 0,31 0,81 1 0,9 |P[kwW]
230/400V, 50 Hz 29 168 332 361 362 |Us[V]
Y 1,29 2,06 2,36 2,43 2,49 |Is[A]
5,99 9,75 10,22 10,07 543 |M[Nm]
90LH/4 33 521 1115 1605 2603 | n[min™]
0,02 0,53 1,19 1,69 1,48 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 35 173 338 361 361 |Us[V]
Y 2,38 3,28 3,33 4,19 431 |ls[A]
2,38 14,6 14,79 12,08 6,96 | M [Nm]
100LH/4 80 545 1143 1704 2818 | n[min]
0,02 0,83 1,77 2,16 2,05 | P[kW]
230/400V, 50 Hz 27 171 334 360 361 |Us[V]
Y 2,8 4,84 4,82 4,89 49 |Is[A]
9,8 19,31 20,19 18,21 10,14 | M[Nm]
100AH/4 49 528 1122 1646 2690 |n[min]
0,05 1,07 2,37 3,14 2,86 | P[kW]
230/400V, 50 Hz 32 172 336 363 363 |Us[V]
Y 4,17 6,15 6,41 7,08 7,36 | Is[A]
16,56 24,27 26,49 21,76 11,92 |M[Nm]
112MH/4 47 543 1139 1683 2774 | n[min]
0,08 1,38 3,16 3,83 3,46 | P[kW]
230/400V, 50 Hz 33 170 338 349 349 |Us[V]
Y 5,78 7,63 8,31 9 9,2 |Is[A]
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Tipo de motor
Tension 3 20 40 60 100 fs [Hz]
Tipo de conexion (Y/A)
26,8 36 36 30,9 15,86 | M[Nm]
132SH/4 57 558 1158 1712 2827 | n [min]
0,16 2,1 4,37 5,53 4,7 P [kW]
230/400V, 50 Hz 33 172 338 345 344 Us[V]
Y 8,63 10,76 10,73 12,97 13,12 | Is[A]
30,6 48,54 49,17 41,8 21,15 | M [Nm]
132MH/4 62 559 1158 1720 2845 | n [min]
0,2 2,84 5,96 7,53 6,3 P [kW]
230/400V, 50 Hz 31 169 337 350 341 Us [V]
Y 10,94 15 15,6 16,9 16,9 Is [A]
28,8 56,57 60,9 53,3 27,5 M [Nm]
132LH/4 68 556 1151 1704 2830 | n [min]
0,21 3,29 7,34 9,5 8,15 | P kW]
230/400V, 50 Hz 29 168 333 354 355 Us[V]
Y 11,95 18,2 19,7 21 20,2 Is [A]
48,8 64,3 72 58,4 32,8 M [Nm]
160MH/4 67 564 1159 1739 2885 | n[min]
0,34 3,8 8,75 10,6 9,9 P [kW]
230/400V, 50 Hz 30 155 308 351 352 Us [V]
Y 15,2 19,5 21,9 22,7 234 Is [A]
669 | 973 | 973 | 853 48 | M[Nm]
160LH/4 2D TF 65 566 1167 1735 2875 | n[min™]
0,46 5,78 11,9 15,5 14,5 P [kW]
230/400V, 50 Hz 28 167 336 350 350 Us [V]
Y 21,1 27,8 27,8 32,2 33,2 Is [A]
79,9 121 120 102 51,7 M [Nm]
180MH/4 64 575 1176 1752 2908 | n [min™]
0,54 7.3 147 | 188 | 157 |P kW]
230/400V, 50 Hz 25 164 334 347 349 Us [V]
Y 28,7 37,5 36,2 41,6 41,1 Is [A]
102 142 142 117 54,6 M [Nm]
180LH/4 68 573 1173 1749 2926 | n[min]
0,73 8,54 17,5 21,6 16,7 P [kW]
230/400V, 50 Hz 28 166 325 341 342 Us [V]
Y 32,3 40,6 40,8 47 41 Is [A]

24

B 1091-1 es-2723



DRIVESYSTEMS 2 Datos técnicos (datos caracteristicos)

21.2.2 Motores IE2, punto nominal de 87 Hz para las categorias 2D y 3D

Tipo de motor
Tension 3 20 40 100 | fs [Hz]
Tipo de conexion (Y/A)
2,64 3,74 3,73 3,74 |M[Nm]
80SH/4 15 516 1118 2840 | N [min]
0 0,2 0,44 1,11 | P kW]
230/400V, 50 Hz 22 100 190 355 | Us[V]
A 1,92 2,42 2,44 2,77 |Is[A]
3,33 4,92 5,08 51 | M[Nm]
80LH/4 10 508 1105 2803 | N [min-1]
0 0,26 0,59 1,5 | P kW]
230/400V, 50 Hz 21 99 192 357 | Us[V]
A 2,38 3,06 3,14 3,69 |Is[A]
0,97 5,52 6,83 5,96 |M[Nm]
90SH/4 76 540 1127 2882 | N [min]
0,01 0,31 0,81 1,8 | P kW]
230/400V, 50 Hz 17 97 192 358 | Us[V]
A 2,24 3,57 4,08 425 |Is[A]
6 9,75 10,2 10,1 |M[Nm]
90LH/4 33 521 1115 2822 | N [min-1]
0,02 0,53 1,19 2,98 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 20 100 195 357 | Us|[V]
A 4,13 5,68 5,77 7,08 |lIs[A]
2,38 14,6 14,8 12,56 | M [Nm]
100LH/4 80 545 1143 2905 | N [min-1]
0,02 0,83 1,77 3,82 | P kW]
230/400V, 50 Hz 16 99 193 359 |Us|[V]
A 4,85 8,39 8,35 85 |Is[A]
9,8 19,3 20,2 20,2 |M[Nm]
100AH/4 49 528 1122 2840 | N [min-1]
0,05 1,07 2,37 6 P [kW]
230/400V, 50 Hz 18 99 194 357 | Us|[V]
A 7,22 10,6 11,1 13 |Is[A]
16,5 24,3 26,5 22,5 |M[Nm]
112MH/4 47 543 1139 2884 | N [min-1]
0,08 1,38 3,16 6,8 | P[kW]
230/400V, 50 Hz 19 98 195 341 |Us[V]
A 10 13,2 14,4 15,8 |Is[A]
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Tipo de motor
Tension 3 20 40 100 |fs[Hz]
Tipo de conexion (Y/A)

26,8 36,1 36,1 31 M [Nm]

132SH/4 57 558 1158 2915 | n[min]
0,16 2,11 4,37 9,46 | P kW]

230/400V, 50 Hz 19 99 195 338 | Us[V]

A 14,9 18,65 18,6 22,15 |Is[A]
30,6 48,5 49,17 39,5 |M[Nm]

132MH/4 62 559 1158 | 2921 |n [min-1]
0,2 2,84 5,96 12,1 | P kW]

230/400V, 50 Hz 18 98 195 332 | Us[V]

A 18,95 26 27 28,4 |Is[A]
28,8 56,6 60,9 48 |M[Nm]

132LH/4 68 556 1151 2927 | n[min]
0,21 3,29 7,34 14,7 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 17 97 192 353 | Us[V]

A 20,7 31,5 34,1 31,5 |Is[A]
48,8 64,3 72,1 56,9 | M[Nm]

160MH/4 67 564 1159 2944 | n[min-1]
0,34 3,8 8,75 17,5 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 17 89 178 348 | Us[V]

A 26,4 33,9 37,9 372 |Is[A]
66,9 97,4 97,4 82,4 |MI[Nm]

160LH/4 65 566 1167 2939 | N [min-1]
0,46 5,78 11,9 25,4 | P kW]

230/400V, 50 Hz 16 96 194 344 |Us|V]

A 36,5 48,1 48,2 53,4 |Is[A]
79,9 121 120 93,6 |MI[Nm]

180MH/4 64 575 1176 2957 | N [min-1]
0,54 7.3 14,8 29 |Pkw]

230/400V, 50 Hz 14 95 193 343 | Us[V]

A 49,8 65,1 62,7 65,8 |Is[A]
102 142 142,8 96,8 |MI[Nm]

180LH/4 68 573 1173 2963 | N [min-1]
0,73 8,54 17,5 30 |P[kw]

230/400V, 50 Hz 16 96 188 335 |Us|[V]

A 56 70,4 70,7 65,4 |Is[A]
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2 Datos técnicos (datos caracteristicos)

2.1.3 Motores IE3

21.31

Motores IE3, punto nominal de 50 Hz para las categorias 2D y 3D

Tipo de motor

Tensioén 3 20 50 70 100 fs [Hz]
Tipo de conexién (Y/A)
0,38 0,83 0,84 0,79 0,49 |M [Nm]
63SP/4 0 445 1290 1555 2035 | n[min]
0 0,038 0,11 0,13 0,11 P [kW]
230/400V, 50 Hz 48 181 350 350 348 Us[V]
Y 0,27 0,39 0,39 0,48 0,50 |Is[A]
0,81 1,10 1,24 1,16 0,79 | M [Nm]
63LP/4 0 484 1321 1682 2270 | n [min]
0 0,056 0,17 0,21 0,19 | P [kwW]
230/400V, 50 Hz 50 174 350 349 349 Us[V]
Y 0,46 0,54 0,56 0,66 0,69 |Is[A]
0,73 1,69 1,70 1,54 1,00 M [Nm]
71SP/4 41 506 1368 1808 2521 | n [min]
0 0,089 0,24 0,29 0,26 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 37 174 348 349 349 Us[V]
Y 0,47 0,69 0,71 0,86 0,89 |Is[A]
1,26 2,39 2,52 2,08 1,39 | M [Nm]
71LP/4 10 496 1351 1810 2516 | n [min™]
0 0,12 0,36 0,39 0,37 | P [kw]
230/400V, 50 Hz 38 174 354 352 351 Us[V]
Y 0,61 0,89 0,97 1,11 1,16 | Is [A]
0,94 3,30 3,83 2,71 1,60 |M [Nm]
80SP/4 60 514 1351 1852 2557 | n [min]
0,01 0,18 0,54 0,53 0,43 | P [kwW]
230/400V, 50 Hz 31 171 349 349 350 Us[V]
Y 0,77 1,28 1,53 1,56 1,60 | Is[A]
3,04 4,51 5,06 3,57 2,20 |M[Nm]
80LP/4 20 520 1371 1880 2617 | n [min]
0,006 0,25 0,73 0,70 0,60 |P[kw]
230/400V, 50 Hz 34 168 350 346 349 Us[V]
Y 1,29 1,65 1,92 1,96 2,01 Is [A]
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Tipo de motor

Tensién 3 20 50 70 100 fs [Hz]

Tipo de conexion (Y/A)
2,51 7,34 7,37 6,12 4,03 M [Nm]

90SP/4 61 530 1400 1908 2689 | n[minT]
002 | 041 108 | 122 | 113 |P[KW]

230/400V, 50 Hz 29 170 347 347 347 Us [V]

Y 138 | 241 | 260 | 302 | 343 |I[A]
5,68 10,2 10,1 8,19 5,02 M [Nm]

90LP/4 34 514 1370 1861 2614 | n[min"]
002 | 055 145 | 160 137 | P [KW]

230/400V, 50 Hz 33 172 348 351 351 Us [V]

Y 219 | 312 | 353 | 401 | 407 |[A]
5,81 14,1 144 | 109 | 697 |M[Nm]

100LP/4 40 559 1441 2003 2844 | n[min™]
002 | 083 | 217 | 229 | 207 |PKW]

230/400V, 50 Hz 28 167 343 344 344 Us [V]

Y 2,54 4,40 4,92 5,24 5,34 Is [A]
7,44 19,9 19,6 15,4 9,66 M [Nm]

100AP/4 50 549 1435 1985 2818 | n [min™]
0,04 1,14 2,95 3,21 2,85 P [kW]

230/400V, 50 Hz 25 164 349 349 350 Us [V]

Y 3,46 6,19 6,63 7,34 7,31 Is [A]
11,5 25,2 25,7 18,7 11,9 M [Nm]

112MP/4 59 542 1412 1963 2783 | n [min™]
007 | 143 | 380 | 3.8 | 346 |P[KW]

230/400V, 50 Hz 28 167 342 344 343 Us [V]

Y 4,46 7,51 8,54 8,74 8,82 Is [A]
176 | 345 | 354 | 255 16,5 | M[Nm]

132SP/4 69 565 1448 2020 2874 | n [min™]
013 | 204 | 537 | 538 | 495 |P[KW]

230/400V, 50 Hz 27 166 343 343 342 Us [V]

Y 698 | 109 | 120 | 121 | 121 |1L[A]
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2 Datos técnicos (datos caracteristicos)

Tipo de motor

Tensioén 3 20 50 70 100 fs [Hz]

Tipo de conexién (Y/A)
27,7 47,0 49,1 35,8 22,9 |M[Nm]

132MP/4 61 559 1435 1997 2838 |n [min’"]
0,18 2,75 7,37 7,50 6,80 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 28 165 341 340 340 Us [V]

Y 10,1 14,8 16,5 16,9 16,9 |Is[A]
25,8 54,5 55,7 40,2 252 | M[Nm]

160SP/4 66 570 1460 2044 2920 | n [min""]
0,18 3,25 8,52 8,61 7,71 P [kW]

230/400V, 50 Hz 24 161 343 345 344 Us [V]

Y 10,1 16,0 18,1 18,6 18,5 |Is[A]
40,3 68,8 67,8 49,5 - M [Nm]

160MP/4 69 568 1453 2030 - n [min]
0,29 4,09 10,3 10,5 - P [kW]

230/400V, 50 Hz 28 165 337 339 - Us [V]

Y 13,4 19,6 21,9 22,1 - Is [A]
52,7 88,1 88,4 64,3 42,2 | MI[Nm]

160LP/4 70 571 1455 2033 2896 | n [min"]
0,39 5,26 13,5 13,7 12,8 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 27 163 337 339 338 Us [V]

Y 17,4 251 28,6 29,1 29,3 | Is[A]
79,5 120 114 80,5 49,3 | MI[Nm]

180MP/4 76 580 1471 2056 2935 | n [min’"]
0,63 7,26 17,5 17,3 15,2 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 27 164 335 335 336 Us [V]

Y 25,7 35,3 38,0 38,2 36,5 |Is[A]
82,8 141 133 93,0 56,6 | M [Nm]

180LP/4 68 577 1471 2055 2927 | n [min]
0,59 8,51 20,5 20,0 17,3 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 24 162 343 344 343 Us [V]

Y 294 40,5 43,0 43,6 43,0 |Is[A]
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Tipo de motor

Tensién 3 20 50 70 100 fs [Hz]

Tipo de conexion (Y/A)
138 193 195 137 85 | M[Nm]

225RP/4 76 585 1475 2062 2941 n [min]
109 | 118 | 301 | 296 | 261 |P kW]

230/400V, 50 Hz 27 164 338 338 337 Us [V]

Y 43,6 55,1 63,8 64,5 63,5 Is [A]
162 237 215 167 89 | M[Nm]

225SP/4 76 583 1475 2060 2953 | n[min™]
1,29 14,4 33,2 36 27,6 P [kW]

230/400V, 50 Hz 26 163 326 328 331 Us [V]

Y 506 | 688 | 740 | 760 | 666 |Is[A]
193 266 253 185 107 M [Nm]

225MP/4 77 584 1478 2067 2954 | n[min™]
1,56 16,3 | 39,2 40 332 | P kW]

230/400V, 50 Hz 26 162 325 327 327 Us [V]

Y 60,7 76,4 83,0 85,0 77,8 Is [A]
234 321 308 216 - M [Nm]

250WP/4 76 585 1488 2069 - n [min"]
1,86 19,7 48,0 46 - P [kW]

230/400V, 50 Hz 24 160 327 329 - Us [V]

Y 76 91 101 100 - LA
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2 Datos técnicos (datos caracteristicos)

21.3.2 Motores IE3, punto nominal de 87 Hz para las categorias 2D y 3D

Tipo de motor

Tension 3 20 87 100 |fs[Hz]
Tipo de conexion (Y/A)
0,38 0,83 0,84 0,84 |[M[Nm]
63SP/4 0 445 2428 2740 | n [min’"]
0 0,04 0,21 0,24 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 28 105 351 351 Us [V]
A 0,47 0,67 0,67 0,70 [Is[A]
0,81 1,10 1,24 1,24 | M[Nm]
63LP/4 0 484 2446 2769 | n [min’"]
0 0,06 0,32 0,36 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 29 101 351 351 Us [V]
A 0,80 0,94 0,98 1,01 Is [A]
0,73 1,69 1,69 1,70 | M [Nm]
71SP/4 41 506 2483 2816 |n [min"]
0 0,09 0,44 0,50 | P [kwW]
230/400V, 50 Hz 21 101 348 346 Us [V]
A 0,81 1,19 1,24 1,34 | Is[A]
1,26 2,39 2,53 2,51 M [Nm]
71LP/4 10 496 2470 2793 | n [min’"]
0 0,12 0,65 0,73 | P [kwW]
230/400V, 50 Hz 22 101 350 349 Us [V]
A 1,06 1,54 1,67 1,84 |Is[A]
0,94 3,30 3,69 3,64 | M[Nm]
80SP/4 60 514 2475 2805 |n [min"]
0 0,18 0,96 1,07 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 18 99 348 348 Us [V]
A 1,34 2,21 2,55 2,82 |Is[A]
3,04 4,51 5,08 4,66 |MI[Nm]
80LP/4 20 520 2478 2830 |n [min’"]
0 0,25 1,32 1,38 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 19 97 347 347 Us [V]
A 2,23 2,86 3,39 3,50 [Is[A]

B 1091-1 es-2723

31




Motores en modo convertidor de frecuencia para categoria 2D/3D — Guia de disefio relativa a B1091 DRIVESYSTEMS

Tipo de motor

Tensién 3 20 87 100 | [Hz]

Tipo de conexion (Y/A)
2,51 7,34 7,35 7,35 M [Nm]

90SP/4 61 530 2512 2859 | n[min™]
0,02 | 041 103 | 220 |P[KW]

230/400V, 50 Hz 17 98 346 345 Us [V]

A 238 | 417 | 450 | 512 |I[A]
568 | 102 | 101 101 |M[Nm]

90LP/4 34 514 2483 2816 | n [min™]
002 | 055 | 263 | 299 |P[KwW]

230/400V, 50 Hz 19 99 346 348 Us [V]

A 379 | 540 | 605 | 687 |I[A]
5.81 141 14,4 134 |M[Nm]

100LP/4 40 559 2550 2923 | n[min™]
002 | 083 | 384 | 411 |P[KW]

230/400V, 50 Hz 16 97 341 342 Us [V]

A 439 | 762 | 857 | 908 |I[A]
7,44 19,9 19,6 19,3 M [Nm]

100AP/4 50 549 2547 2909 | n [min]
0,04 1,14 5,24 5,88 P [kW]

230/400V, 50 Hz 15 95 345 346 Us [V]

A 600 | 107 | 114 | 127 |I[A]
11,5 25,2 25,8 22,5 M [Nm]

112MP/4 59 542 2520 2893 | n [min™]
007 | 143 | 681 | 683 |P[KW]

230/400V, 50 Hz 16 97 339 341 Us [V]

A 7,73 13,0 15,0 15,0 Is [A]
176 | 345 | 330 | 293 |M[Nm]

132SP/4 69 565 2560 2940 | n [min™]
013 | 204 | 884 | 901 |P[KW]

230/400V, 50 Hz 16 96 339 340 Us [V]

A 121 189 | 199 | 200 |I[A]
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2 Datos técnicos (datos caracteristicos)

Tipo de motor

Tensioén 3 20 87 100 fs [Hz]
Tipo de conexién (Y/A)
27,7 47,0 45,2 40,5 |MI[Nm]
132MP/4 61 559 2550 2926 | n [min’"]
0,18 2,75 12,1 12,4 | P[kW]
230/400V, 50 Hz 16 95 336 335 Us [V]
A 17,5 25,6 26,8 27,2 | Is[A]
25,8 54,5 51,9 45,0 |MI[Nm]
160SP/4 66 570 2582 2962 | n [min’"]
0,18 3,25 14,0 14,0 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 14 93 339 340 Us [V]
A 17,5 27,7 30,1 30,2 | Is[A]
40,3 68,8 61,0 - M [Nm]
160MP/4 69 568 2567 - n [min]
0,29 4,09 16,4 - P [kW]
230/400V, 50 Hz 16 95 332 - Us [V]
A 23,1 34,0 34,7 - Is [A]
52,7 88,1 82,2 71,4 | M[Nm]
160LP/4 70 571 2566 2949 | n [min’"]
0,39 5,26 22,1 22,1 P [kW]
230/400V, 50 Hz 16 94 331 332 Us [V]
A 30,1 43,6 46,9 46,7 | Is[A]
79,5 120 98,0 84,4 | M [Nm]
180MP/4 76 580 2584 2969 | n [min’"]
0,63 7,26 26,5 26,3 | P [kw]
230/400V, 50 Hz 16 95 328 329 Us [V]
A 44,6 61,1 58,1 57,4 | Is[A]
82,8 141 116 95,3 | M [Nm]
180LP/4 68 577 2585 2972 | n [min]
0,59 8,51 31,4 29,7 | P [kwW]
230/400V, 50 Hz 14 93 333 334 Us [V]
A 50,9 70,1 67,8 64,0 |Is[A]
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Tipo de motor
Tensién 3 20 87 100 | [Hz]
Tipo de conexion (Y/A)
138 193 178 150 |M[Nm]
225RP/4 76 585 2586 2973 | n[min™]
1,09 118 | 482 | 467 |P[kW]
230/400V, 50 Hz 15 95 330 332 Us [V]
A 756 | 954 104 100 |15 [A]
162 237 155 135 |M[Nm]
225SP/4 76 583 2595 2981 n [min"]
129 | 1440 | 421 422 | P kW]
230/400V, 50 Hz 15 94 320 322 Us [V]
A 87,6 119 95 95,4 Is [A]
193 266 210 181 |M[Nm]
225MP/4 77 584 2591 2978 | n[min™]
1,56 16,3 57 564 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 15 94 317 317 Us [V]
A 105 132 125 125 |15 [A]
234 321 282 - M [Nm]
250WP/4 76 585 | 2589 = | nmin]
1,86 19,6 76 - |PKW
230/400V, 50 Hz 14 93 316 - Us [V]
A 131 158 167 - LA
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2 Datos técnicos (datos caracteristicos)

2.2 Motores con ventilador independiente

m Informacion

Interpolaciéon

Se admite una interpolacion lineal de los datos entre las frecuencias adyacentes.

La leyenda que figura abajo es valida para el resto de tablas de este capitulo.

Leyenda
. Frecuencia del M Par M  Par n Velocidad
estator
) En newton o o . . Velocidad en
[Hz] En hercios [Nm] metros [%] En % del par nominal [min] 1/min
p  Potenciadel yN  |ensiondel IN  Corriente del motor
motor motor
[kW] En kilovatios [VI  Envoltios [A] Enamperios
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2.2.1 Motores IE1 e IE2 con ventilaciéon forzada, punto nominal de 50 Hz, categoria 3D

Tipo de motor Para la conexién véase el punto 1.7
Potencia del variador de frecuencia y corriente nominal
l Potencia del motor en [kW] a 50 Hz (valor superior) y a 100 Hz (valor inferior)
l * 3 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 fs[Hz]

0,55 kwjo0,11,08 | 08 | 0808 080808 0807 ] 06| 04| M[Nm]
63S/4 1,6 A 94 | 94 | 94 | 94 | 94 | 94 | 92 | 90 | 82 | 66 | 50 M [%]
0,09] 10 | 150 | 375 | 690 |[1.010]1.320]1.381|1.441[1.641/1.840]|1.932|n [min-1]
0,55 Kw|o0,17| 13 [ 13 |13 [ 13 |13 |13 |12 12|11 ] 09 | 08 | M[Nm]
63L/4 1,6 A 96 | 96 | 96 | 96 | 96 | 96 | 93 | 91 83 | 73 | 61 M [%]
018 | 0 | 142 | 419 | 696 | 990 [1.282|1.458|1.633|1.787|1.941|2.151|n [min-1]
0,55kWJ0,23 | 1,7 | 1,7 |17 | 1,7 |17 |16 |15 [14 |12 11|09 | M[Nm]
71S/4 1,6 A 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 92 | 87 | 81 72 | 61 53 M [%]
0,23 | 10 | 150 | 437 | 733 |1.032|1.364|1.537|1.710|1.939|2.168|2.388|n [min-1]
0,55kWJ033| 24 |24 |24 |24 24|24 (22 19|16 |14 | 13 | M[Nm]
71L/4 1,6 A 92 | 92 | 92 | 92 | 92 | 92 | 83 | 73 | 62 | 55 | 48 M [%]
0,33| 0 | 128 | 427 | 734 |1.042[1.339]1.594|1.843|2.092|2.326|2.490| n [min-"]
0,55 kw| 0,48 | 35 | 35|35 |35 |35|35|32|27|23|20]| 16 | M[Nm]
80S/4 1,6 A 91 91 | 91 91 91 91 | 82 | M 59 | 52 | 42 M [%]
0,43 | 30 | 150 | 463 | 765 |1.061]1.314]1.604|1.837|2.073|2.296|2.529| n [min-"]
0,75kW] 0,67 | 4,7 | 47 | 47 | 47 |47 |47 |44 |38 32|28 ]| 23| M[Nm]
80L/4 22A 90 | 90 | 90 | 90 | 90 | 90 | 85 | 73 | 62 | 54 | 45 M [%]
0,63 26 | 166 | 471 | 769 |1.091|1.377]1.614|1.864|2.108|2.348|2.564| n [min~"]
1,1kwW]J]1,01| 70 | 70| 70| 70| 70| 70|64 |56 |51]|43]|39 | M[Nm]
90S/4 3,0A 92 | 92 | 92 | 92 | 92 | 92 | 84 | 73 | 68 | 57 | 51 M [%]
1,06 | 10 | 207 | 503 | 800 |1.032|1.379|1.626|1.875|2.096|2.372|2.606| n [min"]
1,5kW[1,31[ 90 [ 90|90 |90 (90|90 |83 |72 ]|65]|56]|49 | M[Nm]
90L/4 3,7A 87 | 87 | 87 | 87 | 87 | 87 | 80 | 70 | 63 | 54 | 47 M [%]
1,37 0 | 196 | 495 | 790 [1.091]|1.388|1.654]1.909|2.173|2.437|2.695| n [min""]
2,2kwW |1,92|13,1|13,1]|13,1]13,1/13,1]13,1[122|10,8| 99 | 83 | 7.4 | M [Nm]
100L/4 | 55A 91 91 | 91 91 91 91 | 84 | 75 | 69 | 58 | 51 M [%]
2,17 | 0 | 207 | 488 | 805 |1.106]1.408|1.715|2.010|2.234|2.523]2.807| n [min™"]
3kW |2,68|20,3]|20,3]203)|20,3|[203|18,2]|16,1[13,9[12,1]10,1] 9,0 | M[Nm]

100LA/4
70A 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 90 | 79 | 69 | 59 | 50 | 44 M [%]
T140°C 2,59 | 11 | 172 | 488 | 804 |1.105]1.406|1.673|1.940|2.214|2.488]2.753| n [min™]
4kW |3,57 26,4264 |264|26,4]|264|24,0)|21,2|18,6 16,0 13,8 | 12,1 | M[Nm]
112M/4 | 9,5A 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 91 | 80 | 70 | 61 52 | 46 M [%]

353 2 | 224 | 402 | 827 |1.123|1.418]1.691]1.967|2.242|2.519]2.793| n [min™"]
5,5kW | 4,88 | 35,2 | 36,4 | 36,4 | 36,4358 |323)|283|234|19,5]|17,3|14,2| M[Nm]
1328/4 | 12,5A 97 1100 | 100 | 100 | 98 | 89 | 78 | 64 | 54 | 47 | 39 M [%]

4,28 | 26 | 250 | 551 | 851 |1.153|1.444|1.725|2.010|2.299|2.585|2.876| n [min-"]
7,5kW | 6,83 | 47,0 | 49,6 | 49,6 | 49,6 | 49,6 | 45,2 |38,6 | 31,3 |27,1]|23,1]20,0 | M[Nm]
132M/4 | 16,0 A 95 | 100 | 100 | 100 | 100 | 91 78 | 63 | 55 | 47 | 40 M [%]

6,03 | 27 | 249 | 551 | 851 |1.151|1.442]1.727]2.011|2.302|2.585|2.875| n [min~"]
11 kW |8,19 | 57,2 | 60,8 | 60,8 | 60,8 | 60,8 | 54,5 | 46,8 | 38,8 | 32,9 | 28,9 | 25,1 | M [Nm]
240A 94 | 100 | 100 | 100 | 100 | 90 | 77 | 64 | 54 | 48 | 41 M [%]

T140°C 7,52 | 18 | 238 | 539 | 840 |1.140(1.435|1.720|2.008|2.298|2.580(2.866| n [min-"]

132MA/4
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2.2.2 Motores IE1 e IE2 con ventilaciéon forzada, punto nominal de 87 Hz, categoria 3D

Tipo de motor Para la conexién véase el punto 1.7
Potencia del variador de frecuencia y corriente nominal
l Potencia del motor en [kW] a 50 Hz (valor superior) y a 100 Hz (valor inferior)
l * 3 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 fs[Hz]

0,55kwj]012| 09 1090909090909 ]09]08]08]08 | M[Nm]
63S/4 1,6 A ]0,20| 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 96 | 92 | 90 M [%]
0,22 20 | 152 | 369 | 688 |1.007]1.310]1.612|1.914]2.213|2.419|2.763|n [min-1]
0,55 Kwjo0,18 | 13 |13 |13 |13 (13 |13 |13 [13 13|12 |12 | M[Nm]
63L/4 1,6 A ]0,30| 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 96 | 92 | 90 M [%]
0,33 20 | 175 | 407 | 715 |[1.002]1.306]1.610|1.909]2.207|2.415]|2.713|n [min-1]
0,55kWJ0,25 | 1,7 | 1,7 |17 | 1,7 | 1,7 | 1,7 | 1,7 | 1,7 | 1,7 | 1,6 | 1,6 | M[Nm]
71S/4 1,6 A ]0,41]| 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 97 | 92 | 92 M [%]
0,47 | 100 | 146 | 442 | 734 |1.031]1.364]1.663|1.962|2.260|2.460|2.818|n [min-1]
0,75kW]0,35| 25 | 25 | 25 |25 |25 |25 (25|25 |25 |24 | 23 | M[Nm]
71L/4 2,2A |061| 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 92 | 90 M [%]
0,69 0 | 188 | 488 | 782 |1.077|1.350|1.633]1.941|2.245|2.457(2.797| n [min~"]
1,1kw|054| 38 | 38 | 38|38 |38 |38]|38|38]|38]36]|35| M[Nm]
80S/4 3,0A J093| 99 | 99 | 99 | 99 | 99 | 99 | 99 | 99 | 99 | 94 | 92 M [%]
1,03| 0 | 164 | 440 | 757 |1.052|1.351|1.638|1.947|2.237|2.457|2.814| n [min""]
1,5kW|0,79 | 55 | 55 | 55|55 55|55 |55 |55 |55]53]50 | M[Nm]
80L/4 3,7A |1,36 | 106 | 106 | 106 | 106 | 106 | 106 | 106 | 106 | 106 | 102 | 95 M [%]
1,46 | 0 | 207 | 493 | 792 |1.086|1.377|1.668|1.970|2.256|2.439|2.813| n [min~"]
22kW 107 | 74 |74 |74 |74 |74 |74 |74 |74 |74 |70]6,8 | M[Nm]
90S/4 55A |1,83]| 98 | 98 | 98 | 98 | 98 | 98 | 98 | 98 | 98 | 92 | 90 M [%]
2,03| 0 | 192|482 | 778 |1.070[1.370]1.675|1.978|2.270|2.489(2.833| n [min-"]
3kW |142]| 98 [ 98 |98 98 [98 98|98 (9898|9186 | M[Nm]
90L/4 70A |238| 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 88 | 83 M [%]
2,56 | 73 | 179 | 487 | 789 |1.085]1.387|1.684|1.988|2.284|2.497(2.863| n [min™"]
4kwW 1,99 |135|135|135|13,5|13,5/13,5]|13,5|13,5/13,5]|12,8|12,3| M [Nm]
100L/4 | 95A 337 94 | 94 | 94 | 94 | 94 | 94 | 94 | 94 | 94 | 89 | 86 M [%]
3,73]| 0 | 207 | 520 | 809 |1.106/1.409|1.709]|2.008|2.307|2.518]2.887| n [min™"]
5,5 kW | 3,02 | 20,3 | 20,3 | 20,3 | 20,3 | 20,3 | 20,3 | 20,3 | 20,3 | 19,3 | 18,5| 17,3 | M [Nm]
12,5A 14,87 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 95 | 91 | 85 M [%]
T140°C 521] 51 | 211 | 516 | 820 |1.120[1.419]1.718]2.016|2.263|2.510(2.877| n [min™"]
7,5kW | 3,92 | 21,1 | 26,4 | 26,4 | 26,4 | 26,4 | 26,4 | 26,4 | 26,4 | 26,3 | 26,1 | 21,6 | M [Nm]
112M/4 | 16,0 A | 6,87 | 80 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 99 | 82 M [%]
6,54 | 15 | 213 | 518 | 820 |1.119]1.419]1.719]|2.016|2.312|2.517|2.896| n [min™"]
11 kW | 5,52 | 33,5 | 36,4 | 36,4 | 36,4 | 36,4 | 36,4 | 33,8 | 31,7 | 28,7 | 25,3 | 20,5 | M [Nm]
132S/4 | 24,0A | 6,79 | 92 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 93 | 87 | 79 | 70 | 56 M [%]
6,27 | 15 | 240 | 545 | 848 |1.150/1.450]1.755|2.057|2.357|2.566(2.921| n [min~]
15 kW | 7,40 | 46,9 | 49,6 | 49,6 | 49,6 | 49,6 | 48,7 | 47,0 | 45,3 | 41,6 | 39,0 | 33,8 | M [Nm]
132M/4 | 31,0 A |10,47| 95 | 100 | 100 | 100 | 100 | 98 | 95 | 91 84 | 79 | 68 M [%]
10,43| 19 | 244 | 547 | 849 |1.151]1.452|1.757|2.054|2.356|2.562|2.944| n [min™]
18 kW |9,01 | 51,9 | 60,8 | 60,8 | 60,8 | 59,7 | 59,6 | 56,4 | 53,9 | 50,4 | 45,6 | 42,6 | M [Nm]
38,0 A |12,20{ 85 | 100 | 100 | 100 | 98 | 98 | 93 | 89 | 83 | 75 | 70 M [%]
T140°C 13,09| 17 | 234 | 540 | 840 |1.143]1.443|1.746|2.049|2.349/2.556(2.934| n [min-"]

100LA/4

132MA/4
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2.2.3 Motores IE3 con ventilacion forzada

2.2.3.1 Motores IE3 con ventilaciéon forzada y punto nominal de 50 Hz para la categoria 3D

Tipo de motor
Tensioén 3 20 50 70 100 fs [Hz]
Tipo de conexién (Y/A)
0,86 0,85 0,86 0,68 0,39 |M[Nm]
63SP/4 6 444 1251 1583 2184 | n [min’"]
0 0,04 0,11 0,11 0,09 |P[kw]
230/400V, 50 Hz 88 186 348 348 348 Us[V]
Y 0,54 0,43 0,44 0,48 0,47 |Is[A]
1,25 1,24 1,24 1,07 0,62 |M[Nm]
63LP/4 2 466 1302 1679 2372 | n[min’"]
0 0,06 0,17 0,19 0,15 | P [kwW]
230/400V, 50 Hz 64 179 348 348 347 Us [V]
Y 0,65 0,59 0,60 0,67 0,63 [Is[A]
1,69 1,69 1,69 1,60 0,98 |M[Nm]
71SP/4 10 509 1369 1789 2550 | n [min’"]
0,0 0,09 0,24 0,30 0,26 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 50 175 348 349 349 Us[V]
Y 0,71 0,72 0,74 0,91 0,87 |Is[A]
2,52 2,52 2,52 2,05 1,32 |M[Nm]
71LP/4 12 490 1341 1794 2547 | n [min’"]
0 0,13 0,35 0,39 0,35 |P[kwW]
230/400V, 50 Hz 52 174 350 348 347 Us [V]
Y 0,93 0,94 0,99 1,12 1,08 | Is[A]
3,71 3,70 3,71 2,86 1,69 |M[Nm]
80SP/4 8 503 1355 1833 2572 | n [min’"]
0 0,19 0,53 0,55 0,46 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 46 174 347 347 347 Us[V]
Y 1,34 1,41 1,54 1,65 1,60 |Is[A]
5,06 5,07 5,07 3,81 2,30 |[M[Nm]
80LP/4 14 513 1365 1869 2647 | n [min’"]
0 0,27 0,72 0,75 0,64 | P [kwW]
230/400V, 50 Hz 41 169 342 342 342 Us[V]
Y 1,76 1,80 1,94 2,05 1,96 | Is[A]
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2 Datos técnicos (datos caracteristicos)

Tipo de motor

Tensioén 3 20 50 70 100 fs [Hz]
Tipo de conexién (Y/A)
7,33 7,35 7,35 6,17 3,93 | M [Nm]
90SP/4 17 534 1404 1908 2723 | n[min’"]
0 0,41 1,08 1,23 1,12 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 39 169 346 347 348 Us [V]
Y 2,49 2,43 2,62 3,05 293 |Is[A]
10,1 10,1 10,2 8,14 494 | MI[Nm]
90LP/4 14 515 1373 1860 2646 | n [min’"]
0 0,55 1,46 1,59 1,37 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 40 167 346 348 349 Us [V]
Y 3,27 3,24 3,54 4,06 3,90 | Is[A]
14,3 14,3 14,3 11,6 7,22 | M [Nm]
100LP/4 47 563 1444 1999 2854 | n [min’"]
0,07 0,85 2,17 2,43 2,16 | P [kw]
230/400V, 50 Hz 38 168 343 349 350 Us [V]
Y 4,63 4,55 4,97 5,58 532 |Is[A]
19,6 19,6 19,6 15,2 8,99 |M[Nm]
100AP/4 36 556 1431 1977 2821 |n [min’"]
0,07 1,14 2,94 3,15 2,66 |P[kw]
230/400V, 50 Hz 41 170 343 345 345 Us [V]
Y 6,48 6,22 6,83 7,50 7,06 |Is[A]
26,6 26,5 26,6 19,0 12,3 | M [Nm]
112MP/4 28 542 1407 1958 2794 | n [min’"]
0,08 1,51 3,91 3,89 3,59 | P[kw]
230/400V, 50 Hz 37 169 343 343 342 Us [V]
Y 8,04 8,02 8,96 9,01 8,65 |Is[A]
35,9 35,9 33,7 23,6 15,1 M [Nm]
132SP/4 54 565 1451 2029 2899 | n [min]
0,20 2,12 5,12 5,02 4,57 | P[kW]
230/400V, 50 Hz 33 166 342 342 342 Us [V]
Y 11,3 11,3 11,5 11,1 10,4 | Is[A]
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Tipo de motor
Tensién 3 20 50 70 100 fs [Hz]
Tipo de conexion (Y/A)
492 | 492 | 491 328 | 202 |M[Nm]
132MP/4 42 562 1449 2026 2893 | n [min™]
0,22 2,89 7,46 6,95 6,13 P [kW]
230/400V, 50 Hz 33 166 344 345 345 Us [V]
Y 15,6 15,5 16,5 15,4 14,5 Is [A]
45,1 59,8 54,5 371 23,4 M [Nm]
160SP/4 24 571 1468 2052 2931 n [min"]
011 | 358 | 838 | 7.96 | 718 |P[kW]
230/400V, 50 Hz 27 161 343 345 346 Us [V]
Y 196 | 175 | 178 | 170 | 162 |Is[A]
499 | 718 | 691 480 | 30,6 |M[Nm]
160MP/4 4 564 1457 2039 2917 | n[min™]
002 | 424 105 | 102 | 934 |P[KkwW]
230/400V, 50 Hz 27 162 340 343 344 Us [V]
Y 240 | 236 | 225 | 218 | 207 |I[A]
74,9 98,7 91,3 64,4 42,0 M [Nm]
160LP/4 13 571 1461 2042 2918 | n [min™]
010 | 5,90 140 | 138 128 | P kW]
230/400V, 50 Hz 26 160 341 342 343 Us [V]
Y 31,7 27,9 29,4 28,6 27,5 Is [A]
119 120 111 77,5 47,1 M [Nm]
180MP/4 72 586 1478 2070 2958 | n [min™]
090 | 7.39 171 16,8 14.6 | P [KW]
230/400V, 50 Hz 30 164 343 343 343 Us [V]
Y 36,5 36,3 371 35,9 33,2 Is [A]
109 142 133 896 | 531 |M[Nm]
180LP/4 27 575 1468 2054 2948 | n [min™]
0,31 858 | 204 | 193 164 | P [KW]
230/400V, 50 Hz 25 162 340 339 340 Us [V]
Y 49,0 41,9 43,7 421 36,8 Is [A]
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2 Datos técnicos (datos caracteristicos)

Tipo de motor

Tensioén 3 20 50 70 100 fs [Hz]

Tipo de conexién (Y/A)
193 193 193 133 81 M [Nm]

225RP/4 74 585 1476 2067 2950 | n [min’"]
1,50 11,8 29,8 28,9 25 P [kW]

230/400V, 50 Hz 29 164 332 331 333 Us [V]

Y 58,6 55 63,8 63 58,6 |Is[A]
238 238 225 158 92 M [Nm]

225SP/4 74 584 1476 2065 2957 | n [min’"]
1,84 14,6 34,8 34,3 28,6 | P [kw]

230/400V, 50 Hz 30 165 337 338 338 Us [V]

Y 68,3 68,1 73,6 72,7 62,9 |Is[A]
289 289 259 182 115,0 |M [Nm]

225MP/4 72 585 1477 2066 2950 | n [min""]
2,18 17,7 40,1 39,3 355 |P[kw]

230/400V, 50 Hz 29 164 325 327 328 Us [V]

Y 89,1 86,6 86,3 85,5 81,5 |Is[A]
319 354 314 214 - M [Nm]

250WP/4 62 584 1477 2068 - n [min]

2 21 48 46 - P [kW]
230/400V, 50 Hz 25 159 329 327 - Us [V]
Y 111 100 103 99 - Is [A]
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2.2.3.2 Motores IE3 con ventilacion forzada y punto nominal de 87 Hz para la categoria 3D

Tipo de motor
Tensioén 3 20 87 100 fs [Hz]
Tipo de conexién (Y/A)
0,86 0,85 0,86 0,86 | M [Nm]
63SP/4 6 444 2390 2686 | n [min"]
0 0,04 0,21 0,24 | P [kwW]
230/400V, 50 Hz 51 108 348 349 Us [V]
A 0,94 0,74 0,76 0,78 |Is[A]
1,25 1,24 1,25 1,24 | M [Nm]
63LP/4 2 466 2428 2735 |n[min’"]
0 0,06 0,32 0,35 |P[kW]
230/400V, 50 Hz 37 103 349 349 Us [V]
A 1,12 1,03 1,04 1,08 | Is[A]
1,69 1,69 1,69 1,69 | M [Nm]
71SP/4 10 509 2483 2822 | n [min’"]
0 0,09 0,44 0,50 |P[kw]
230/400V, 50 Hz 29 101 350 349 Us [V]
A 1,22 1,25 1,27 1,34 | Is[A]
2,52 2,52 2,51 2,50 |[M[Nm]
71LP/4 12 490 2457 2787 | n [min’"]
0 0,13 0,65 0,73 | P [kwW]
230/400V, 50 Hz 30 101 348 347 Us [V]
A 1,60 1,63 1,69 1,83 | Is[A]
3,71 3,70 3,71 3,62 |M[Nm]
80SP/4 8 503 2477 2814 | n [min"]
0 0,19 0,96 1,07 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 26 100 346 346 Us [V]
A 2,33 2,44 2,50 2,73 |Is[A]
5,06 5,07 5,07 4,57 | M[Nm]
80LP/4 14 513 2479 2836 |n [min"]
0 0,27 1,32 1,36 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 24 97 341 340 Us [V]
A 3,05 3,12 3,33 3,38 [Is[A]
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2 Datos técnicos (datos caracteristicos)

Tipo de motor

Tensioén 3 20 87 100 fs [Hz]
Tipo de conexién (Y/A)
7,33 7,35 7,35 7,30 | M [Nm]
90SP/4 17 534 2511 2864 | n [min’"]
0 0,41 1,93 219 |P[kw]
230/400V, 50 Hz 22 97 345 346 Us [V]
A 4,31 4,21 4,51 4,95 |Is[A]
10,1 10,1 10,1 9,8 M [Nm]
90LP/4 14 515 2481 2829 |n [min’"]
0,01 0,55 2,63 292 |P[kw]
230/400V, 50 Hz 23 96 342 347 Us [V]
A 5,66 5,60 6,10 6,61 Is [A]
14,3 14,3 14,3 13,3 |M[Nm]
100LP/4 47 563 2556 2929 | n [min’"]
0,07 0,85 3,84 4,08 |P[kW]
230/400V, 50 Hz 22 97 345 347 Us [V]
A 8,01 7,88 8,49 8,86 |Is[A]
19,6 19,6 18,4 16,0 |M [Nm]
100AP/4 36 556 2546 2927 | n [min’"]
0,07 1,14 4,90 490 |P[kW]
230/400V, 50 Hz 24 98 341 343 Us [V]
A 11,2 10,8 11,2 10,9 |Is[A]
26,6 26,5 25,1 21,7 | M[Nm]
112MP/4 28 542 2522 2898 |n [min’"]
0,08 1,51 6,64 6,58 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 21 98 338 339 Us [V]
A 13,9 13,9 14,7 14,4 | Is[A]
35,9 35,9 27,8 24,2 | M [Nm]
132SP/4 54 565 2569 2952 | n [min]
0,20 2,12 7,47 747 | P [kwW]
230/400V, 50 Hz 19 96 338 338 Us [V]
A 19,5 19,6 17,2 16,7 | Is[A]
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Tipo de motor
Tensién 3 20 87 100 | [Hz]
Tipo de conexion (Y/A)
492 | 492 | 373 | 325 |M[Nm]
132MP/4 42 562 2577 2958 | n[min™]
022 | 289 | 104 101 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 19 96 341 339 Us [V]
A 271 269 | 230 | 225 |L[A]
451 598 | 430 | 370 |M[Nm]
160SP/4 24 571 2586 2972 | n[min™]
011 | 358 | 116 | 115 |P[KW]
230/400V, 50 Hz 15 93 340 340 Us [V]
A 339 | 303 | 254 | 248 |I[A]
499 | 71.8 | 505 | 439 |M[Nm]
160MP/4 4 564 2584 2968 | n [minT]
002 | 424 | 137 136 | P [KW]
230/400V, 50 Hz 15 94 336 337 Us [V]
A 415 | 40,8 | 297 | 290 |I[A]
74,9 98,7 78,4 67,9 M [Nm]
160LP/4 13 571 2581 2964 | n [min™]
010 | 590 | 21,2 | 211 |P[KW]
230/400V, 50 Hz 15 92 340 341 Us [V]
A 549 | 484 | 438 | 430 |I[A]
119,5 120 86,4 72,5 M [Nm]
180MP/4 72 586 2599 2988 | n [min™]
090 | 739 | 235 | 227 |P[KW]
230/400V, 50 Hz 17 95 338 339 Us [V]
A 63,3 62,9 53,1 50,3 Is [A]
1095 | 142 95 78,6 | M [Nm]
180LP/4 27 575 2588 2985 | n [min™]
0,31 858 | 258 | 246 |P kW]
230/400V, 50 Hz 15 93 335 336 Us [V]
A 85,0 72,5 56,9 53,1 Is [A]
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2 Datos técnicos (datos caracteristicos)

Tipo de motor

Tensioén 3 20 87 100 fs [Hz]
Tipo de conexién (Y/A)
193 193 167 140 M [Nm]
225RP/4 74 585 2588 2976 | n [min’"]
1,49 11,8 45,4 43,8 | P[kW]
230/400V, 50 Hz 17 94 323 326 Us [V]
A 101,5 95,3 98,6 94,7 | Is[A]
238 238 175 145 M [Nm]
225SP/4 74 584 2592 2980 | n [min’"]
1,84 14,6 47,6 453 | P[kW]
230/400V, 50 Hz 17 95 331 333 Us [V]
A 118,3 118,0 102,1 95,3 |Is[A]
289 289 202 174 M [Nm]
225MP/4 72 585 2592 2979 | n [min’"]
2,18 17,7 54,9 54,2 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 17 95 318 320 Us [V]
A 154,4 150,0 120,5 117,5 |Is[A]
320 354 241 - M [Nm]
250WP/4 62 584 2593 - n [min]
2 21 65 - P [kW]
230/400V, 50 Hz 14 92 324 - Us [V]
A 192 173 141 - Is [A]
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3 Anexo

3 Anexo

Abreviaturas

2D Categoria 2D
3D Categoria 3D

(polvo no conductor)

ATEX ATmoésferas EXplosivas

DIN Norma industrial alemana
EN Norma europea
VF Variador de frecuencia

IE1
IE2
IE3
VIif

Rendimiento segun IE1
Rendimiento segun |IE2
Rendimiento segun IE3

Curva caracteristica de tensiéon/frecuencia
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